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Was ist PLTrend?

Flexibel - Leistungsfahig - Einfach zu Bedienen

PLTrend ist Uber Jahre aus der Praxis entstanden und beinhaltet nur Funktionen aus der Praxis fir die

Praxis. PLTrend kann in vielen Bereichen entscheidend zu lhrem Vorteil betragen.

Software Entwicklung
e Detail-Analyse des zeitlichen Zusammenspiels verschiedener Komponenten eines Systems

e Dauertest Verhalten
e Dokumentation / Auswertung verschiedenster interner Zwischenspeicher
e Fruhzeitiges Erkennen von Fehlverhalten

e Visualisierung verschiedener Simulationskomponenten

Im Feld - Anwendungstechnik
e Flexible Testmdglichkeit als direkte Reaktion auf Kundenreklamationen

e Analyse von Anlagenelementen

e Aufzeichnungen kénnen problemlos per Email den Spezialisten in der Firma Ubertragen werden

Labor, Produktentwicklung
e Vergleich verschiedener Test-Aggregate

e Zusatzliche Parameter kdnnen einfach eingebunden werden ohne komplizierte HMI Anpassungen
e Gegenuberstellung der Messergebnisse und Dokumentationserstellung
e Erweiterte Qualitatssicherung

e Flexible Auswahl von Prozessparametern, Kombination von Parametern

Istwertaufzeichnung, Produktion
e Uberwachung der Produktionszyklen

e Uberwachung von Wartungsparametern
e Qualitatssicherung durch Kontrolle und Aufzeichnung von Prozessparametern

e Automatisches Speichern auch mit Bauteilidentifizierung
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Fehlerlokalisierung - nachtragliche Installation
e Leichte Installation sogar durch Endkunden

e Kein Eingriff in SPS Programm notwendig

e Spezifische Kundenkonfigurationen kénnen per Email versendet und Importiert werden
e Triggern auf Fehlerzusténde

e SMS Versand

e Rund um die Uhr Uberwachung - auch fiir sporadische Fehlersituationen bestens geeignet

Schulung / Lehrunterricht

e Erleichtert den Einstieg in die komplexe Materie der SPS Welt
e Prozesssignale graphisch darstellen

e Ubungsaufgaben visuell kontrollieren

e Verstandnis fur Datenhaltung erweitern

e Umgang mit Datentypen (global, lokal, Strukturen usw.)

Allgemeine Features der Software

e Aufzeichnung beliebig vieler Messpunkte (Analogwerte, interne RPS Werte, Digitale Signale)
e Formatierung und binar -> physikalisch Wandlung der Messwerte (inkl. Einheiten)

e Mehrere Instanzen gleichzeitig (getrennte Aufzeichnungen)

e Konfiguration auch Ober Aufruf-Parameter (Stichwort mehrere Verknipfungen)

e Konfigurationen (Zusammensetzung der Prozesswerte) speichern / laden / Export / Import
e Ansicht als Kurve oder in Tabellenform

e Export nach Excel oder sonstige Programme zur weiteren Verarbeitung (CSV)

e Export einzelner Messwerte oder aller Messwerte

e Manuelles Speichern aller Messbereiche oder der angezeigten Werte (Sichtfenster)

e Automatisches Speichern der Messwerte zwischen Anfangs- und Ende- Trigger

e Konfiguration der Namensvergabe fir automatisches Speichern

e SPS Funktionen (Warmstart, Kaltstart, Speicher, ....)

e SMS Benachrichtigung bei Alarm/Warnschwellen

e Screenshot optional mit Texteingabe

PLTrend verbindet ausschlieBlich zu B&R Steuerungen. Dazu wird das Kommunikationsprotokoll
PVI verwendet.

Sie kénnen damit die gesamte Steuerungspalette von B&R mit PLTrend verbinden. Der SPS
Source-Code wird nicht bendétigt und Sie kénnen PLTrend somit auch fir OEM Systeme ohne
Quellcode verwenden.
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Was kann ich im Programmfenster sehen?

=10l

Ansicht 7
e g, By #B F & % oto,[m 1 K Hidé @

BB CAN-4ppd20 ax.Servo.SDO.step jx.sem.suo.vame_inuax
M, i

show index [Servo.zum...erwort_only_send show last

£ gSystemstate Error. Position 0
£ gSystemstate Error, Welding
£ gSystemstate LoadServos
£ gSystemstate, System_Quit
£ Servo,vom, Geschwindigkeit
£3 Servo,vom Mode_Op_Display 2
3 Servo.vom.Position
£ Servo,wom, Statuswort_only_read 000
3 Servo.2um.D3P402. Enable
3 Servo.2um.D3P402. Enabledp
2 Servo.2um.D3P40Z. SnitchOn
£ Servo.zum. Geschwindigheit
3 Servo.zum. Position
3 Servo.zum. Steusrwort_only_send
& Servo_SDO

£3 a...0,500.5D0_Read strheviceName

£ automatic

£ ax.Servo, SDO.step

B3 ax.Servo, SDO.sub_index_max

£ ax.Servo, SDO.value_indesx

£ show_index

£ show_last
£ SYCO.AXES. Servo.vom. DSPI01 . Switch_On_Disabled
£ SYCO.AYES. Servo.vom. BP0 Switched_On
£ SYCO.AXES. Servo.vom. DSPA02. Switch_On_Disabled
£ SYCO.AYES. Servo.vom. DP402. Switched_On

hin 0r 0 n s 0 Max | Min A7 Wiz | Min 0/ 0 Max | Min o0 Max

00:00:00.0 00:17:31 8 (100.0%) 00:17:31.8
20100712 s ) 20100712
09:20:41.09 g:00:-2.0 0.00 % 00:18: zsezg gg 08.79)

18:27

Bereit [ 4

1) Das Meni und der Toolbar
2) Der Variablenbaum — die hier enthaltenen Variablen werden mittels PLTrend bei Veranderung
gelesen und wenn parametriert — gespeichert. > KONTEXTMENU
3) Alle PV welche graphisch dargestellt werden haben in diesem Bereich ein kleines Fenster
zugeordnet mit
- Name
- aktueller Istwert (der zuletzt von der RPS gelesene Wert)
- Min/Max Werte von der RPS kommend
- Wert Lineal 1/ Lineal 2 / Differenzwert Lineal 2 > KONTEXTMENU
4) Die Kurven der fir die graphische Anzeige selektierten Werte
5) Doppel Slider, der obere fur die Auflésung (ganze Aufzeichnung oder Teil davon), der untere fiir
den Bereich innerhalb der Aufzeichnung (falls der obere nicht 100 % anzeigt) > KONT.MENU
6) Datum und Uhrzeit der Zeit (Am Fenster Rand, nicht gezwungener MaBen Aufzeichnungs-
Ende).
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Wie sieht das Hauptmenu aus?

DATEI
1)

5)

TREND

1)

Konfiguration Neu

Speichert die aktuellen Konfigurationsdaten und
erbffnet eine neue Konfiguration. Als erstes muss
ein Name vergeben werden.

Konfigurationen Verwalten

Offnet den Konfigurationsmanager

Import PLTrend

Zum Laden und nachtraglichen Analysieren einer
*.ptx Datei.

Speichern, Speichern unter

Speichert die Konfigurationsdatei in der Windows
Registry ab.

Liste der zuletzt behandelten Dateien (*.ptx)

Start

Gestoppte Aufzeichnung wird wieder gestartet
Stop

Laufende Aufzeichnung wird angehalten, d.h. es
werden keine neuen Istwerte in das Programm
Ubernommen, die Zeit 1auft jedoch wenn spéater
wieder Start gedrlckt wird.

Speichern und Léschen

Die Daten werden gespeichert und anschlieBend
aus dem Arbeitsspeicher geléscht

Speichern

Die Daten werden gespeichert, kann auch als
temporare Zwischenspeicherung aufgefasst
werden.

Léschen

Die aktuell im Arbeitsspeicher vorhandenen

Istwerte werden geléscht. Diese Funktion ist vor

Datei Trend Parameter PLC  Ansicht 7

Konfiguration Meu Strg+M
Konfigurationen Yerwalten Strg+t
Import PLTrend Strg-1

Speichern Strg+5

Speichern unter. ..

1 CAPLTriggeriPTXi Tesk-001, pkx

Beenden

=

----- {23 Bewegung.Start, Zeit Error: 4503 ”

-SpeedControlle

i | Trend Parameter PLC  Ansicht 2

. Stark =Faz

¥ Stop <Fd=
g Laden E
Speichern und Lischen  <Al-1= 3
B Speichern il E
Laschen <Alt-3= £
Min/Max Initislisieren  <FS> E
E
Freelem E
LR Rawaniina Frda 7aik F
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allem sinnvoll um vor einem Ablaufstart eine
definierte und bereinigte Ausgangssituation zu
erreichen
6) Min/Max Initialisieren

Fallen die Kurven nicht die gesamte angebotene
Flache des graphischen Fensters kann dies mittels
Min/Max korrigiert werden. Die Grenzen der
Anzeigen werden neu berechnet.

PARAMETER

:nd | Parameter PLC  Ansicht  ?

1) Programm Parameter @ oo pareneter E W o B P

Programm PFade

In einem Fenster kdnnen einige zdc  Triager Control Error: 4808 de
recc  SMS Trigger Control Error: 4808 El
—_.—— Min
i SpeedCont Error: 4808
Programmparameter eingegeben werden e e Eror: 400
-£3 Bewegung.Beschleunigung Error: 45803
2) Prog ramm Pfade -£3 Bewegung.Ende. Position Error: 4508
7 Reweninn.Frde.w km h Error: 4805

In einem Fenster kénnen alle vom Programm
verwendeten Pfade kontrolliert und eingestellt
werden. Uber eine Taste kénnen diese Pfade auch
im Windows Explorer gedffnet werden.
3) Trigger Control
Ein neues Fenster in welchem die Trigger
Parameter eingestellt werden kénnen 6ffnet sich
4) SMS Trigger Control
Ein neues Fenster in welchem die Parameter fur

den SMS Versand eingestellt werden kdnnen.

PLC
neter | PLC  Ansicht  # ]
H = H : ] 3 v AROO0O - Ethernet abbrechen
1) Die vorgewahlte Verbindung (steht im dem Namen 6 | verbindungs-Liste H
in der ersten Zeile) kann aufgebaut oder abgebaut = Pui-Maritar
werden.

2) Verbindungs- Liste
In einem neuen Fenster kénnen bestehende
Verbindungs- Einstellungen editiert und selektiert
werden.

3) PVI Monitor: Aufruf des Programmes PVI Monitor
fir mégliche Analyse oder Statuskontrolle der PVI

Verbindung
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ANSICHT

Symbol Leiste aus/einschalten
Status Leiste aus/einschalten
GrbdBe des Variabelenbaums einstellen in Pixel

Den Variabelenbaum aus/ einblenden.

Aufruf der Versions- und Registrierungsinfo

- PLTrend

'LC | Ansicht 7

:_ v Symbolleiste
:| l v Statusleiste IE' F

— Linkes Fenster Gréfe
Linkes Fenster Minimieren

Error: 4305 ([
e Error: 4305
chleunigung Error: 4808
/. Prsitinn Error: 4803
ht [z
Info tber PLTrend. .. T
F &
Error: 4805 delta
Error: 4308 Errol
.
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Wie beginne ich?

Erstens

Um herauszufinden ob PLTrend ihnen helfen kann die Effizienz ihrer Firma zu steigern - lesen Sie

diese Fragen/Antworten um das festzustellen.

Zweitens — PLTrend installieren

Ist nicht bereits eine &ltere Version von PLTrend installiert miissen Sie folgende Programme (in dieser
Reihenfolge) installieren:
1) PVI
2) PLTrend — Setup.exe
Dabei wird folgendes installiert
a. VC Redistributable
b. PLTrend
PVI (Prozess Visualisierungs- Interface) ist das zu Grunde gelegte Kommunikationsprotokoll fir PLTrend
und absolut notwendig. Sie kdnnen alle Informationen Uber PVI Uber die PLTrend Homepage (Rubrik
"Download PVI* finden).
PVI bietet wahrend der Installation viele Optionen und Auswahlméglichkeiten. Fir einen
ordnungsgemaBen Betrieb der Software genlgt es immer die bereits voreingestellten Optionen einfach
zu Ubernehmen.
Um eine schlanke Installation zu erreichen, gentigt es allerdings nur die Runtime Version zu installieren

— im Gegensatz zur ebenfalls angebotenen ,Developer Version®.

Was brauchen Sie sonst noch?
= Ein Kabel von Ihrem Computer zur SPS (Empfehlung: Ethernet, alternative serielles Kabel)
= PVI Dongle: PVI (das Kommunikationsprotokoll) lauft 2 Stunden ohne Dongle. Nach zwei Stunden

muss PVI neu gestartet werden.

Drittens

Testen Sie das Programm, prifen Sie die Méglichkeiten von PLTrend. Sie haben 60 Tage Zeit um |hre
Entscheidung zu treffen. Nach 60 Tagen kann das Programm nur mehr gestartet werden um den
Registrierungs-Code einzugeben. Um diesen zu erhalten, nehmen Sie einfach Kontakt auf mit

contact@pltrend.at . Sie kdnnen sowohl den Code als auch den PVI Dongle per Email bestellen.
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Welche Versionen von PLTrend existieren?

Sprachen

PLTrend existiert mit deutschen und englischen Interface.

Es gibt zwei verschiedene Setup-Programme. Zum Wechsel der Sprache ist es notwendig, die
entsprechende Version zu installieren.

Es ist moglich beide Versionen auf einem Rechner installieren. Dazu ist es aber notwendig diese
Installationen in verschiedenen Ordnern zu halten.

Lizenz

Nach der Installation kénnen Sie das Programm fiir volle zwei Monate ohne jegliche Einschréankung
testen.
Nach dieser Zeit missen Sie das Programm registrieren, ansonsten kann es nicht mehr gestartet

werden.
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Wie kann ich PLTrend registrieren?

Registrierung

Auf jedem Rechner auf welchem PLTrend lauft, muss PLTrend registriert werden.

Der Registrierungs-Code kann nur mittels Email angefordert werden von contact@pltrend.at.

1) Im Menu das Fragezeichen klicken und 2) Registrieren anklicken
anschlieBend ,Info tiber PLTrend*

x
PLTrend...registriert
m 2010406427
kate Error Position ol Releass: . 4,1.1.1740
tate Error.Welding o
tate LoadServos 0 Mail [ContactEPL T rend. at
;aézis:‘:nn;l_g?(::t g opyright [C] 010 Manfred Strasser
Fiegistrieren | D ownload Seite |
Hilfe /1 —_
| FLYER 4. B |
||F'LTF|END.PDF 5 |
||F'LTF|END DOkU 002.PDF ES |
T |
3) “Email - Registrierung” startet das Default x|
Emall Programm m|t einel’ neuen NaChriCht. Bitte aktivieren Sie den Button und fug:r]rg’i:ediinlnhalt der Zwizchenablage im Email
Bitte kopieren Sie die Zwischenablage in das Emai - Registirung | Zuischenatloge |
Email hinein und klicken Sie ,Absenden* | '

Schliizzel eingeben 260.238.186.188.045.136.042.158.180.086.200.237 147,

4) Sobald Sie den Code per Email empfangen haben, 6ffnen
Sie das Fenster erneut und geben im Feld ,Schlissel

eingeben® den Code Uber die Zwischenablage ein.
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Wie verbinde ich PLTrend mit der Steuerung?

Verbindungsmaoglichkeiten

PLTrend kann iiber

1) Ethernet Kabel (Priferenz) oder auch iiber

2) Serielles Kabel mit der Steuerung verbinden.

PVI kann auch iiber das Internet Verbindung aufbauen. Dazu muss Vorort
jedoch ein Computer verwendet werden welcher den PVI Manager laufen
hat und die Remote Verbindung anbietet. Dieser Computer benotigt
natiirlich genauso wieder eine physikalische Verbindung zur RPS. Erfahren

Sie mehr zu diesem Szenario in der PVI — Hilfe.

Verbindung konfigurieren

Nach der Installation existieren zwei Verbindungskonfigurationen. Diese werden automatisch erstellt.
LNINA2 (Standard Verbindung, serielle Verbindung)
NET2000 (Bendétigt spezielle Konfiguration in der Steuerung (NET-2000 Konfig), sehr schnell beim

Starten und Variablen — Transport, jedoch keine Service-Fahigkeit)

Verbindung auswahlen

1) Sie kénnen die Verbindung nur wechseln wenn Sie die aktive Verbindung beenden

<< => - PLTrend

< Ansicht C  Ansicht 7
El‘ w*E 7 Y *E

<<>>-PLTrend

2) Offnen Sie das Verbindungsfenster

<<= - PLTrend

I Ansicht 7 _g—

[~ Ed 11
ﬂ Wiy E’ B
ndungsparameter editieren fgs

hin

o
Errar: 4513

3) Wahlen Sie die gewlinschte Verbindung aus setzen Sie den Status mittels Schaltflache auf AKTIV

Seite 11 /40




PLTrend 1740 Wie kann ich ... Bedienungsanleitung Juli 14, 2010

List of available lines

i 00 i
MET_2000 Met2000 cor
Inaktiv AR000 Automation 1

Sctivate | MNew | Delete |

3) Durch einen Doppelklick auf den entsprechenden Eintrag 6ffnet sich ein Fenster in welchem die
gesamten Verbindungsparameter eingestellt werden kénnen - siehe néchste Seite.

Yerbindungsparameter RPS ﬂ
INE_2000]

IDefauIt created connection

— Maodem
[ Modem venwenden [Schritstele beirn Modem zuardnen)

|Kommunikationskabe| zwizchen zwel Computern j

Hew | Firma | T elefonnummer |

Lschen

T
[Clipboard |

 Linientreiber und 5 chnittstelle
LNIN&2 | JIF=com1 =
|BD=57600 i
—Werbindungsparameter
IN& : IF, BD, RS, Pa, Pa=0
CPLU: CH, 5P, RT.IT RT=900
ETH: CN, 5P, RT.IT, DAIP, REPO, CKDA IT=5

SP=C:A\PLTrigger'\PwiSF

ok I Cancel
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Wie konfiguriere ich eine Verbindung, welche Parameter?

Verbindungsparameter einstellen

5I
12000 i 2) Zusitzliche Bemerkung

IDefauIt created connection

1) Bezeichnung der Verbindung

3) Aktivieren Sie diese Box um die

Modem
5_ Modem verwenden [Schnittstelle beim Modem zuardnen) Verbindung mittels Modem
IKommunikationskabeI zwizchen zwei Computern j
herzustellen.
Hew | Firma | T elefonnummer |

4) Wiéhlen Sie den Netzwerktyp

_ Lsschen | (default: LNINA2)
Cipoard| 5) Wihlen Sie die Verbindungsphysik

(Seriell / COM, Ethernet, ...)

r— Linientreiber und Schnittstelle
N2 4T =] [IF=camt
|BD=57600

—Yerbindungsparameter

6) Baudrate (falls diese verwendet wird)

Ledle

7) Zusitzliche Parameter, abhingig von

der gewihlten Verbindungsart. Bitte

IMN& : IF, BD, RS, P4, Pa=0 . . .. .. .
CPU: CN, 5P, RT. IT 4 sehen Sie hier fiir ausfiihrliche
ETH: CN. 5P, RT.IT. DAIP, REPO, CKDA IT=5

SP=LAPLTrigger\PviSP Beschreibung  auch  die  PVI

Dokumentation ein (ist im PVI

Download enthalten)

Ok I Cancel

r— Line-driver and interface Beispie] : Ethernet (AROOO)
LMINAZ =] [IF=tepin =] i _ .
[F5=57800 ~ Verbindung zu einem AROOO (Runtime
Simulation am PC), IP = 127.0.0.1)
— Connection p
e.g.: Met2000 D=2
RS=232 DaAlIP=127.0.0.1
zB: Lrina REPO=11160
P4=0 RT=330
IT=40
r— Line-driver and interface Beispiel . NET 2000
LNNETZ ~||IF=COM1 i . .
=l BD-57E00 = Verbindung zu einer CPU welche NET.2000
i 127 . . .
TN E T A konfiguriert hat, Stationsnummer = 127
— Connection par.
e.g.: Met2000 R5=232
RS=232
z.B: Lnlna
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Wie geht’s weiter? PLTrend lauft jetzt!

Ausgangssituation

PLTrend lauft jetzt (das erste Mal?) dann kdnnen Sie ein Fenster sehen wie das hier

B ot O, Ll B if ] & &

EBereit ’_ W ’_ A

Als nachster Schritt muss nun entweder eine bestehende Konfiguration importiert werden oder eine
neue Konfiguration erstellt werden. Siehe dazu...

-> Importieren von Konfigurationseinstellungen

- Neue Einstellungen erzeugen
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Wie kann ich Konfigurationseinstellungen importieren?

+ Konfigurationseinstellungen
kénnen importiert und exportiert
werden mittels dem

Konfigurationsmanager

+ Es 6ffnet sich ein Fenster
~Konfigurations-Manager®. Da
(zumindest beim Ersten Start) keine
Konfiguration vorhanden ist, missen
Sie ,Import“ wahlen

+ Wahlen Sie das Verzeichnis von

welchem Sie importieren méchten

Sie werde immer 3 Dateien finden
- TREND_config_name.ptx
- LINK__config_name.ptx

- TRIGG_config_name.ptx

Dabei ist es unerheblich welche der 3
Dateien Sie wahlen, es werden
automatisch die entsprechenden
Dateien gewahlt.

Datei Trend Parameter PLC  Ansicht ?

Il v %W

Konfigurationen verwalten

Configuration management

PyiE vent PyiE vent]]

plirend: plFotation
pltrend:plimdich
plirend recording
pltrend:save._layer
simulation:deka_pos
simulatian;stivar
simulatiortton_cycle ET
simulatiortton_cycle.FT

WishlameWisMame[SRO00-PLTREND]
Pyittame: Pyil amel_Cpu]
PuiParPviParCD="_Station"//RT=430 "]

RefreshRate: RefieshRate(1]

simulation:X2anHw Position
simulation:¥2vonHW Position

plirend: pFotation
pltrend:pllimdish
plirend recording
pltrend:save._layer
simcOsc1. Fosiion
simuc0sc2 Position
simu0sc3.Pastian
simulation:deka_pos
simulatiar;stivar

aktUmdieh
alaim

simulationton_cycle.ET
simulatioriton_cycle.FT
simulationsX2anti Fosition
simulatiors3(2vonHW. Fosiion

- ~Ki ~ Trigg
Pt Link Enties | Graphic | Trigger ]
ObfType: 0T peld] andkintd2 BetivatedAetivated1]

SaveRecTudo[l]
Save:Triggvar]

Save Compindex{D]
Save:Compyalusll]
SaveDelaTime{l]
SaveFormatSting[isc___%d]
Save:FolderC:\PLTrigger]
StartRecT udof0]

Start Triagarplrend/recarding]
Start. Complndex[4]
StaConpValue[1]

Start DellaTime[Z]
StopFiecTudo[0]

Stop: Trigg/aplendirecording]
Stop.Complndex(2]

aktUmdieh Automatik Stop:CompValuel2]
alam FwPosition StopDeltaTime[3]
Automatik
FwPosition

Activate | Clear | New | Export Import s |

Carcel

Suchen ir: I I3 PTR

I = s e

2l

LINK__AROOO-PLTREND: ptr
LIMK__ SpeedCaontroller.ptr
TREND_AROOD-PLTREND  ptr
TREMD_SpeedController. pkr
TRIGG_AROO0-PLTREND. ptr
TRIGE_SpeedController. pkr

Drateinarme:

[4R000-PLTREND. pi

Drateityp:

I PLTrend Export/ mpork B egistry [ ptr)

Offren I
Abbrechen |
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Wie erstelle ich eine neue Konfiguration?

¢ Um eine neue Konfigurations-
Einstellung zu erstellen kénnen Sie
zu jedem Zeitpunkt den Button
»Neu* klicken.

+ Sie werden aufgefordert einen
Namen flr die Konfiguration zu

vergeben.

¢ Sie erhalten einen leeren
Variablenbaum auf der linken Seite.
Als nachsten Schritt mlssen Sie
Variablen aus dem SPS Programm

in die Konfiguration einfligen

- Wie kann ich Variablen

hinzufiigen

= - PLTrend

[ ) ~ 2.
& <<Unbenannt >

Dakei Tremd Parameter PLC  Ansicht ?

= [ [ Ed
D & rfe ‘ s
Meue PLTrend Konfiguration erstellen
€], < <Unbenanntz o [=] 3]

Ansicht 7

Datei Trend Parar

p e BEEMY B F & 4 oo [m L ] T

Name der Konfiguration x|

00:00.00.0 00:00:00.2 (100.0%) 00:00:00.2

£5535.10.30 000000-00
23:59:58.00 ppp:2.0 0.00 % 00:00:03.0 00:00:03.00
d= 1876140
Bereit [ [ 4

5 o -
[l <<unbenannt > o [=] 3]
Datei Trend Parameter PLC Ansicht ?

s BBy B & 4 eto w1l HL

=)

00:00:00.0 00:00:03.5 (100.0%) 00:000%.3
2010-07-10 ) 2010-07-10
05:18:0929 popneg 000 % 0000 8 05151993

d=00:00:10

Berait [om [
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Juli 14, 2010

Was sehe ich im Variablenbaum?

In diesem Fenster von PLTrend (linkes Fenster) sind alle
Prozess Variablen angefiihrt welche von PLTrend gelesen
und aufgezeichnet werden.

1) Der Verbindungsname, fiir die PVI Verbindung ist
dieser Name im als CPU Instanz verwendet (z.B.
MeineKonfiguration).

2) Der CPU direkt untergeordnet befindet sich eine
Ebene welche
- RPS globale Variablen enthilt (z.B. Automatik)
- RPS Tasks enthilt (z.B. SpeedCont)

3) Jedem TASK sind die jeweiligen lokalen
Variablen zugeordnet
(z.B. Bewegung.Ende.Position)

4) Auf der rechten Seite werden die aktuellen Werte
dargestellt. Dieser Bereich enthdlt immer den
aktuellen Werte (nie historische Werte) oder einen
eventuellen Fehler welcher der Variablen
zugeordnet ist (z.B. dynamische Variablen welcher
noch keine Adresse zugewiesen wurde)

Wird eine Variable selektiert und ,,F2* gedriickt, kann die
Variable iiber PLTrend mit einem beliebigen Wert
geschrieben werden.

Die Variablen werden im Baum immer Alphabetisch
sortiert, d.h. RPS globale Variablen werden mit Tasknamen
vermischt. Lokale Variablen werden innerhalb eines
TASKS sortiert.

ACHTUNG: Einer PV kann ein eigener
VISUALISIERUNGS-NAME vergeben werden. Dieser
wird im gesamten PLTrend Programm fiir die Anzeige
verwendet. Der interne Name (so wie auf der SPS) ist ja
manchmal nicht so aussagekriftig. Aulerdem kann somit

auch die Sortierung beeinflusst werden.

- - PLTre|

Datei Trend Parameter PLC  Ansicht 7

nd

0O =

=

W

=& Meinetonfiguration ’
L putomatik 2
&5 SpeedCaont
----- 2 Bewegung.Ende,Position
Lef Bewegung, Skark, Position

3

1

4

1000.000
0.000
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Wie kann ich ... Bedienungsanleitung

Wie kann ich Variablen hinzufiigen (1)?

Es gibt drei verschiedene Moglichkeiten Variablen
fiir PLTrend zu aktivieren. Diese sind im Kontext
Menii des Variablen Baumes sichtbar.

- RPS - Vars: Liest alle Prozessvariablen aus
der SPS. Sie konnen die gewiinschten
Variablen in Folge aus dem angezeigtem
Variablen — Pool selektieren - bitte lesen
Sie unbedingt den Absatz im Anschluss.

- PG2000 Source Datei: 6ffnet eine
bestehende SPS PG.2000 Quelldatei und
extrahiert die Prozessvariablen zur
Auswahl. Achtung: Nur PG.2000

- PG2000 Statustest Datei: 6ffnet eine
PG.2000 Statustest Datei und bietet die
darin enthaltenen Prozessvariablen zur

Auswabhl an.

Abhingig davon welches Element im Baum
selektiert ist bringt der Variablen-Browser unter
Elemente zur Anzeige.

- Wird ,,MeineKonfiguration* selektiert:
PLTrend zeigt alle PLTrend alle globalen
Variablen an.

- Wird ,SpeedCont" selektiert: Es werden
nur die Variablen angezeigt, welche mit
SpeedCont in Verbindung gebracht werden
(also : globale Variablen welche in
SpeedCont verwendet werden und die
lokalen Variablen des TASK)

Die Variablen werden im neuen Fenster ,,Variablen

— Picker* angezeigt (siehe nédchste Seite)

Dakei Trend Parameter PLC  Ansicht ?

Juli 14, 2010

HINZUFUGEN von Yariablen
RPS - Yars
PG2000 Source-Datei
PG2000 Statustest-Datei
RPS - Offline {History)

VARIABLI
Zeige Kurve
fAndern
Exporkieren
‘Werk lesen {von SPS)
‘Wert schreiben (zur SPS)
Léschen

Export Sichtbereich

In Datei {wieder ladbar)

In Tabelle {Zwischenablage)
Export Gesamk

In Datei {wieder ladbar)

In Tabelle {Zwischenablage)

Reset All Yals <AlE-R

D0:00:00.0

2010-07-10
02160424 gngp-2.0

- PLTrend
Datei Trend Parameter PLC  Ansicht 7

Y=

B> #B r e oo

B MeinsKonfiguration
- 1

& B spesdCont HINZUFTIGEN vor Yariablen
__% Bewegung e -

Bewegung PGZ000 Source-Diatel
PGZ000 Statustest-Datei

RPS - OFfline (History)

WARIABLE
Zeige Kurve
Andern
Expartieren
‘Werk lesen {von SPS)
Wert schreiben (zur SPS)
Lischen

Export Sichtbereich

In Datei (wieder ladbar)

In Tabelle (Zwischenablage)
Export Gesamt

In Datei {(wieder ladbar)

In Tabelle (Zwischenablage)

Reset All vals <Alt-R=

00:00:00.0

2010-07-10
0480424 ppiog-2.0

RP5-Globale Varishlen laden....
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Wie kann ich Variablen hinzufiigen (11)?

Der Variablen — Picker wird iiber den Befehl

-RPS Vars* geoffnet (siehe Seite vorher).

Er ist ebenfalls als Baum — Hierarchie aufgebaut,

allerdings werden die RPS globalen Variablen noch
einmal nach ihrem Datentyp unterteilt. Somit kann

auch eine relative grof3e Anzahl von Variablen noch

einigermalf3en iibersichtlich angezeigt werden.

Im Bild rechts wird das noch einmal verdeutlicht.

Der Name eines TASKS ist ,,SpeedCont*. Im

untergeordnet sind alle lokalen Variablen. Z.B. eine

Struktur ,,Bewegung® oder eine FLOAT Variable

,,curr_acc*.

Einen Level hoher in der Hierarchie werden die

Datentypen angezeigt. Sie enthalten alle empfangenen

globalen Variablen.

Wird eine Variable mittels Doppelklick aktiviert,

erscheint ein griiner Pfeil. D.h. die Variable wird in

Folge von PLTrend aufgezeichnet.

=8

B

Cpu

tasks

EN

pltrend

SinusCasin
SpeedCont
Bewegung SC=| WT=struct WN=1 YL=5Z

<

W Cvvegung. Ende.

Bewegung. Beschleunigung WT=F32 WL=4 YE
Bewegung, Ende Position
km_h
Bewequng.Ende.v_m_sec ¥T=F32 YL=4 YE=4 YN=1 YO=5
Bewegung.Ende.Zeit YT=F3Z2 YL=4 VE=4 YN=1 YO=0
Bewegung. Mode ¥T=us ¥L=1 YE=1 WN=1 ¥O=16
Bewegung. Position YT=F3Z ¥L=4 VE=4 ¥N=1 ¥O=4
Bewegung. Start. Position YT=F32 WL=4 YE=4 ¥h=1 ¥O=1Z
Bewegung, Start.y_km_h ¥T=F32 vL=4 YE=4 ¥N=1 ¥O=¢4
Bewegung, Start,y_m_sec ¥T=F32 ¥L=4 YE=4 ¥N=1 ¥O=8
Bewequng, Start, Zeit YT=F32 YL=4 VE=4 ¥N=1 ¥O=0
Bewesgung, Step YT=ulg YWL=2 YE=2 YN=1 YO=0

=4 YN=1V0=12

Yariablen-Picker

Stasks
baolean
Float
il6

i3z

g

skruck
uld
u3z

ud

Yariablen-Picker |

K

Abbrechen

b

Explore PLC

Offlinie

=
=)

3]

tasks

Cpu

pltrend
5 .
SpeedCont
Ewegung o=l YT=struct YN=1 WL =52
Bewegung.Beschleunigung WT=F32 ¥L=4 YE=4 YN=1 ¥O=12
Bewegung.Ende, Position ¥T=F32 VL=4 YE=4 YN=1 ¥O=12
Bewegung,Start,v_m_sec ¥T=t32 ¥L=4 YE=4 YhN=1 Y¥O=5
Bewegung.Start, Zeit YT=F32 YL=4 YE=4 YN=1 YO=0
Bewegung.Step WT=ulf WL=2 YE=2 YN=1 YO=0
Bewegung. ZielPosition YT=F3Z2 YL=4 VE=4 Vh=1 YO=6
curr_acc SC=] ¥T=Ff32 WN=1 vL=4
curr_height SC=¥T=f32 ¥N=1 VL=4
delta_height SC=] ¥T=F32 ¥h=1 VL=4
delta_s SC=| WT=F32 ¥N=1 ¥L=4
end_path SC=1¥T=ulf VN=1 vL=2
Faktor SC=| VT=F32 WN=1 YL=4
e gas SC=lVT=I32 WN=1 ¥L=4
[+ height SC=I ¥T=F32 VW=1000 ¥L=4
height_pos SC=| YT=i32 YN=1 YL=4
last_height SC=| YT=F32 V=1 YL=4
# LCCounter_0 SC=| Y¥T=struck YN=1 YL=A4

meter SC=| YT=ulf V=1 VL=2
rull_auf _100_jn SCs=| YT=F32 YN=1 YL=d4
showHelght SCe=| YT=F32 YN Yi=d
shouwPath SCal YTmul6 Vel Yi=Z
tick SCm| YTmu32 Yhm1 YLmd
Testablauf

haolsarn

float

i16

i3z

i&

struct

ulé

u3z

ud

K

Abbrechen

Explore PLC
Offlime

Himeufigen

LR b

Filcer rmin 33

1

Geht der Doppelklick auf einen Eintrag der eine Struktur

reprisentiert wird als nédchster logischer Schritt die

Struktur-Definition von der RPS abgefragt und die

Struktur angezeigt.

Es kann dann ein Strukturelement markiert und

aufgezeichnet werden.
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Wie kann ich die gesuchten Variablen finden?

Welche Variablen im PLTrend eingebunden werden — und vor allem wie man zu den Variablen Namen kommt —
hiingt unter anderem stark davon ab wie viel von der Anlage bekannt ist.

Ist der Source Code bekannt oder sind Sie eventuell sogar der Programmierer wird es sicher kein Problem
darstellen die notwendigen PV zusammenzustellen.

Handelt es sich allerdings um eine Anlage die Sie fertig geliefert bekommen haben konnte das schon schwieriger
werden. Sie konnen jedenfalls die Task — Liste laden. Sie werden im Anschluss alle lokalen und globalen
Variablen aufgefiihrt finden.

Sie konnen nun versuchen die Listen zu interpretieren, Sie kénnen auch im Filter einige Versuche vornehmen
(GroB- Kleinschreibung wird unterschieden)

Nachdem Sie ihre Variablen eingebunden haben konnen Sie ja bei einigen Anlagen Zyklen testen ob Sie schon die
richtigen PV eingebunden haben.

Natiirlich konnte es am sinnvollsten sein Thre Wiinsche mit dem Lieferanten der Maschine durchzusprechen und

von ihm die notwendige PV Zusammenstellung zu bekommen.
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Wie kann ich Einstellungen fiir eine PV vornehmen?

Sind alle Variablen in Ihrer Konfiguration enthalten konnen Sie fiir jede PV noch Einstellungen vergeben um
ihren speziellen Bediirfnissen gerecht zu werden.

Dazu wird im Kontext Menii des Variablenbaums der

Eintrag ,Andern“ verwendet.

= o
— ) . - D & pfe o
Ein Klick 6ffnet ein Fenster in welchem PV spezifischen = Memexonfiuwation
A .. w20 Automatik, 1
Anderungen vorgenommen werden konnen. -6 SpeedCant

TR 1000, 000

HIMZUFLIGEN wan Yariablen
RPS - Yars
PG2000 Source-Datei
PG2000 Stakustest-Datei
RP3 - Offline {History)

3 Beweguna.Ende.v_m_sec
21 Bewegung.Skart.Position

Zeige Kurve

Fvnorkieran

1) Andern des Anzeigenamen. Der SPS — seitige X

Variablen — Name wird als Ausgangswert B e el ol

eingesetzt. Sie konnen hier Thre

Ewent
Wunschbezeichnung eingeben. Eignet sich auch él

um im Baum die Sortierung zu beeinflussen P
IED ="SpeedCont"/'Bewegung.E nde. Position' BF=1 AT=mw
(z.B. 1-Varl, 1-Var2, 2-Varl, 2-Var2, usw ...)
Task
2) Wird dieser Button angeklickt wird der
) g RS von o e [ioo T |
Visualisierungsname als PVI — interner Name 5
PC von ID bis |1 an 2 Komma
verwendet, d.h. im Prinzip wird dadurch eine
N p Format 6'25& 7|f|oat =l 3 Komma

neue PVI Variable erzeugt. Die Anderung wird CW Detout_|

aber erst nach einem Neustart von PVI und
. 5 h-Fakkor ' [1000 I
PLTrend wirksam. B e 10 oo

Pixeloffset fur Kurvenanzeige 11 ID
Wertoffset (D atenpurkt] ’z Minl Max”ﬂ

ﬂ Alle Ubernehren I Cancel I j

3) Hier kann die Verbindungsart eingetragen

werden. Dieser Parameter wird bei Bedarf auch

automatisch geindert.

LT=raw ... default Einstellung (entspricht auch
leer ,.%) schnell wie moglich, RF=1000 wiirde die

LT=prc ... diese Einstellung ist notwendig falls Ubertragung auf 1 Wert / Sekunde beschriinken

bei den Parametern ein Wert HY=xx angegeben  Siehe dazu auch PVI Dokumentation

wird. Siehe dazu auch PVI Dokumentation
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4) Hier konnen PVI Parameter eingegeben werden. Fiir ,,Standard* Anwendungen konnen gerne die
Default-Werte belassen werden. Mogliche Anderungen wiren z.b die Refresh — Zeit hoher zu setzen um
die Auslastung der Verbindung zu reduzieren (RF=1 - RF=1000 ... Refresh — Zeit in ms)

5) Physikalische Anpassung

A Die Werte RPS von — bis entsprechen X1 / X2

Die Werte PC von — bis entsprechen Y1 /Y2

ACHTUNG: die Eingabe des Wertes (Schreiben in die RPS) wird

W2

Prozesswert

| — nicht umgerechnet, d.h. es muss dem Wertepaar X1 / X2

Robrert

entsprechend die Eingabe erfolgen.

k)

=

6) Formatangabe

%X.yf

% ...  muss unbedingt angegeben werden
X .o Anzahl Vorkomma Stellen

e Kommapunkt

V... Anzahl Nachkomma Stellen

f ... f = Floating Point anzeige

x = Hex Anzeige
s = Text Anzeige (String)
7) Anpassung des Datentyps. Der Wert ,.Default ist grundsétzlich OK fiir alle Datentypen auf3er
- STRING
- FLOAT
Diese Datentypen werde aber von PLTrend automatisch iibernommen falls die Datenpunkt Ubernahme
Online passiert. Andernfalls kann hier die Anpassung vorgenommen werden.
8) Hier kann eine Einheit vergeben werden. Achtung: Falls Sie Einheiten Texte mit nicht gleicher Linge
definieren wirkt sich das auf die Anzeige der Werte aus, da die Werte in einer Schlangenlinie angezeigt
werden.

9) Mit diesen Buttons kénnen Sie die Anzeige schnell auf eine entsprechende Komma-Anzahl umstellen.

10) Mit dem Stretchfaktor ist es moglich, jedem Wert ein Lineal fiir die Anzeige zuzuordnen. Ein Faktor von
1000 entspricht einer Anzeige 1:1 physikalisch. Ein Stretchfaktor 2000 wire demnach eine Spreizung * 2
und ein Stretchfaktor 500 eine Komprimierung um den Faktor 2.

Dieser Wert kann dazu verwendet werden um die Anzeige eines Wertes in den Bereich der restlichen

Kurven zu bringen ohne eine physikalische Anpassung vornehmen zu miissen.
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11) Manchmal haben Kurven iiber einen lingeren Bereich denselben Wert. In diesem Fall wiirde bei der
Anzeige eine Linie von einer anderen iiberdeckt. Bei digitalen Signalen ist das sehr oft der Fall. Mit
diesem Wert konnen diese Kurven rein optisch verschoben werden, somit konnen z.B. eine Reihe von
digitalen Signalen iibereinander zur Anzeige gebracht werden.

12) Manchmal bewegen sich PV Daten in einem fiir die Anzeige sehr ungiinstigem Bereich — z.B. sehr hohe
Werte. In diesem Fall wiirde es optisch nicht mehr auffallen wenn sich ein Wert z.B. von 100000 >
100001 &dndert.

Mit diesem Wert kann man die PV mit einem Offset beaufschlagen, z.B. —100000, in diesem Beispiel
wiirde sich der Wert dann von 0 = 1 verindern.

Die Schaltflachen Min / Max setzen den Offset auf den bisher kleinsten bzw. bisher gro3ten von der RPS
empfangenen Wert.

13) Ubernehmen der Daten
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Wie kann ich die Daten analysieren?

Sie konnen wihrend der laufenden Aufzeichnung schon die Daten analysieren und wichtige Informationen iiber
den Ablauf gewinnen.

Sie konnen dazu z.B. Ausschnitte der Aufzeichnung in eine Tabelle exportieren und markante Wertbeziehungen
innerhalb der Tabelle leicht finden

1 3 1 Zeit | B ewegung. Pozition | Bewegung.Start.v_km_h | delta_z | ﬁ Clip-
Setzen Sie die Werte zueinander 11:58:07.24  156.088 -423.240 -11.922 |_
. . 11:58:07.30 14433 -417.220 -11.756 Ca
mn Bemehung. 11:5807.36 132742 -411.100 -11.589 ]

11:58:07.43  121.322 -404.910 -11.419 E xportiert

11:52:07.43 110074 358630 11.247 Bewagung.

11:58:07.57  93.002 392270 -11.073 Bewsgung.

11:58:0761 88108 -386.840 10,896 delta_s

11:53:07.68 66850 372730 -10.536 J

11:58:07.74 56497 -366.070 -10.353

11:58:07.80 46328 -359.320 -10.168

11:58:07.86  36.347 352510 -9.981

11:58:07.93 26555 348,620 -9.792 pE—

11:58:08.00 16954 338670 -9.601 Werfligbar
- 1Bewegunc

11:52:0811 10682 740 - Bewegung.

11:58:0818  -19.493 310190 8817 Bewegung.

11:58:08.24 28116 302910 8616 Bewegung..

11:58:08.30  -36.530 -235.570 5414 Bewegung.

11:58:08.36 -44.740 -288.160 -8.210 Bewegung.

11:58:08.44 60542 273170 2797 Bewegung.

11:52:08.43 68130 -266.590 -7.588 Bewegung.

11:58:08585  -75.508 -257.970 7,378 Bewegung.

11:62:0861 82674 -250.280 -F.1EE

11:58:0868  -B9.626 -242.540 -6.952

11:58:08.74  -96.364 -234.760 B.737

11:53:08.80  -109.180 -219.050 -6.304

11:58:08.88  -115.270 211130 -6.085

11:58:08593 121130 203170 -5.8E5

11:58:0893  -126.780 198160 5644

11:58:09.05 132200 187110 5421

11:58:0311  -137.400 -173.020 5193

11:58:0918 147120 -162.740 -4.747

11:52:09.24  -151.640 -154.550 -4.521

11:58:09.32 -155.930 -146.320 -4.293

11:58:09.36  -160.000 -138.070 -4.065

11:53:03.43  -163.830 -129.780 3835

11:58:09.43  -167.440 -121.470 3605

11-R&N9RR A7 9RN A4 770 3143 ﬂ
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Sie kénnen im Fenster mit Hilfe
von 2 Linealen einige Daten
ermitteln. Im Bespiel rechts
wurden die 2 Lineale auf die
Umkehrpunkte der roten Kurve
gesetzt.
Man kann links unterhalb der
Kurvendetails Zeitinfos dazu
ablesen. Wann passierte die
Umkehrung und wie viel Zeit ist
zwischen den Umkehrungen
vergangen (24.25 Sekunden)
Die Kurvendetail Anzeige zeigt
unter anderem die Min/Max
Werte fiir die Aufzeichnung, die
Werte unter dem Lineal und die
Differenz zwischen den beiden

Lineal Werten.

Sie konnen auch automatisch die

Zeitachse zoomen auf den
Bereich den Sie mit den beiden

Linealen markiert haben.

00:00:00.0

D0:01:10.6 (16.7%)

Bewegung.Position Bewegung.Start.v_km_h 1]

813.665 661.107 1

Min -566.190 f 2601.010 M | Min -815.700 /797 024 Mas | Min -22 5

Lineal 2220.000 [ 2274840 Rechtz| Lineal 3.503 /-22.706 Rechts | Lineal 0347

Delta 54540 Delta -26.200 Delta :
11:58:46 58
11:58:22.33
00:00:24.25

— N —

2010-07-14 =
11ET53.47 gp-01-30.8

50.57 4
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Wie kann ich die Anzeige optimieren?

Es kann Situationen geben wo Sie mit der Default- Einstellung des Programms zur Kurvenanzeige nicht zufrieden

sind. So werden per Standard digitale Signale mit 0 / 1 angezeigt.

[ < <Speedcontroller - PLTrend =10 x|
Datei Trend Parameter PLC  Ansicht ?
~
p o B E Y B F & otom . X Hil & @
-8 SpeedContraller - Bewegung.Position Bewegung.Startvy_km_h bool 1 bool 2 delta s
5 SpeedCont - 0.000 0,000 1 0 0.000
3 1Bewegung.Mods o ||min oooosoomo mac)win oooovooon mMas | min 0i o1 Max | win 01 Ma [ Min 000070000 Max
gung.
2 Bewegung.Beschleunigung 1,984
-1 Bewegung.Ende.Position 1000,000
-3 Bewegung.Ende.v_km_h F0.000
-2 Beweqgung.Ende. Zeit 0.000
-1 Bewegung.Position 0,000
-0 Bewegung.Start.Position 0.000
-3 Bewegung.Start.y_km_h 0.000
3 Bewegung.Start. Zeit 0,000
-2 Bewegung.Step 1}
-2 Bewegung, ZielPosition 0.000
€3 bool_1 1
-2 boal_2 1}
-0 dela_s 0.000
-2 digi_step 2
3 ton_1.ET 21
-3 kon_2.ET i}
-3 kon_3.ET 1]
00:00:00.0 00:00:11.4 (100.0%) 00:00:11.4
20100714 1 201007-14
12255423 popne2.0 0.00 % 00:00:12 0 12260823
d= 00:00:14
Bereit [ o [ 2

Dies kann sofort uniibersichtlich werden wie das Beispiel oben zeigt. Als Abhilfe gibt es mehrere Moglichkeiten.
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Geht es um eine kurzfristige
Fehleranalyse, konnte man den
Wertebereich einer Variablen
dndern. So wurde z.b. die
Anpassung von bool_2 von 0 —
100 auf 0 — 300 verédndert.
Natiirlich sollte man bei Reports
welche man weitergibt auf diese
einfache Moglichkeit eventuell
verzichten, da eine Boolsche
Variable dann z.B. den Wert ,,3“

annehmen kann.

Eine weitere Moglichkeit —
allerdings auch wieder temporir
zu betrachen — wire einen fixen
Wert-Offset einzugeben, hier
z.B. fiir bool_2 ein Offset von

,, 1%, d.h. die beiden digitalen
Signale werden iibereinander

dargestellt.

Ohne die physikalischen Werte
zu beeinflussen kann man z.B.
fiir die grafische Anzeige einen
Pixeloffset vorgeben. (in diesem
Fall z.B. 100). Der Vorteil ist
dass physikalische Anzeigen den
tatsdchlichen Werten
entsprechen. Nachteil: der Offset
kann dynamisch nicht
automatisch ermittelt werden.
Kommt z.b. zur Anzeige rechts

ein Wert dazu kann sich die

[ <<speedcontroller =1olx]
Datei Trend Parameter
D s BERBEY #5 F & % o0 m Ll f & &
& & SpeedControler - Beweguna.Position Bewegunq.Startv_km_h bool 1 bool 2 defta s
&-@ SpesdCont - 0.0 .0 1 0.000
gung.
3 Bewegung. Beschleunigung 1.954
3 Bewegung. Ende. Position 1000.000
{83 Bewsgung.Ende.v_km_h 70,000
€3 Bewequng.Ende. Zet 0.000
€2 Bewegung. Position 0.000
2 Bewegung, Start. Position 0.000
3 Bewegung. Start.v_km_h 0,000
23 Bewsgung, Start, Zeit 0.000
&3 Bewsgung. Step o
&3 Bewegung. ZielPosition 0.000
€3 bool_L 1
3 bool_2 3
3 delta_s 0.000 — o P — — —
@ digi_step 3
3 tan_1.ET 100
& ton_2.ET 40
9 ton_3.ET 40
12:28:1007 pugn;2.0 000 % omonz1 12282307
Berel: [ [
€ <<specdcontrolier -0l x|
Datei Trend Parameter PLC
D BERBEY 5 F & 4 ol 0 |m 1| f 8 &
=~ SpeedController - Bewegung.Position Bewegung.Starty_km_h bool 1 bool 2 defta s
& B SpeedCont - X X 0.000
‘&3 Bewegung, Beschlsuniqung 1,984
3 Bewegung.Ende.Posttion 1000.000
&9 Bewegung.Ende.v_km_h 70.000
3 Bewegung. Ende. Zeit 0,000
3 Bewsgung, Position 0.000
23 Bewegung, Stark, Position 0.000
3 Beweguna.Start.v_km_h 0.000
&3 Bewegung.Start. Zelt 0.000
3 Bewegung. Step o
9 Bewsgung, ZielPosition 0.000
0 beul 1 o
3 bool 2 2
£3 delta_s 0.000
€3 digi_step 4
69 ton_1.ET 100
@ ton_2.ET 70
€3 tan_3.ET a0

12:28:42.65 ppeon:-2.0 000 % 00:00:45.7 12:30:30.57
Bereit [ o [ 4
€ <<specdcontrolier > _ioix
Datei Trend Parameter PLC Ansicht ?
D BERBEY 5 F & 4 ol 0 |m 1| f 8 &
- SpeedControler E Beweguna.Position | Bewegung.Starty_km_h bool 1 bool 2 delta s
& B Spesdcont - X Y 1 0,000
‘&3 Bewegung, Beschlsuniqung 1,984
3 Bewegung. Ende. Position 1000000
€2 Bewegung.Ende.v_km_h 70,000
3 Bewegung. Ende. Zeit 0,000
3 Bewsgung, Position 0.000
23 Bewegung, Stark, Position 0.000
3 Bewegung.Start.v_km_h 0.000
&1 Bewequng Start. Zait 0.000
3 Bewegung. Step o
9 Bewsgung, ZielPosition 0.000
0 beul 1 o
£ bodl 2 1
3 delta_s 0.000
€3 digi_step 4
69 ton_1.ET o — —
@ ton_2.ET 70
&3 tor_3.ET a0
12:371:47 81 ppen:-2.0 000 % 00:00:45 § 12:32:35.47

Berei:

[hom [
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,,OK* Anzeige (rechts) eventuell
zu einer ,,Nicht OK* Anzeige

andern.

1 " : B < <SpeedControlier> > (ol x|
Einen &hnlichen Effekt kann T =
. . . 0 s BBy #B p & 4 oo m 1 B[ gl & @
man erreichen indem man die e o T e o
&8 SpeedCont -~ X Y 1 0,000
1 1 &2 Bewegung Beschieurigung 1984
Anzeige streckt, d.h. das Lineal O povmnatetiosian 1t
&1 Bewegung.Ende.v_kin_h 70,000
. . 3 Bewegung. Ende. Zeit 0,000
eines Wertes (hier bool_2 © oveanmposion s
— 23 Bewegung, Start, Position 0.000
3 Bewegung.Start.v_km_h 0.000
. €3 Bewegung. Start. Zeit 0.000
Faktor 1000 = 2000) einfach & s ses 0
3 Bewsgung. ZielPosition 0.000
3 bool_t o
. 3 baol 2 1
anders auflost. & dhas
£ digi_step 4
€9 ton_1.ET 100
€3 ton_2.ET 70 — e — — —
&3 tor_3.ET 72
12:35:14.60 ppen:-2.0 0.00 % nnnnun;z’dﬁ?ﬁﬁn
RP5-Globals Variablen laden. . [ [
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Wie kann ich Daten von PLTrend exportieren?

Grundsitzlich haben Sie folgende Moglichkeiten PV Daten zu exportieren bzw. zu speichern.

Die Menii-Eintrige der folgenden Tabelle sind dem Kontext Menii des Variablenbaums entnommen.

Alle PV PV welche als Kurven Einzelne PV
angezeigt werden

SPEICHERN im JA > CSV oder TXT
JA 2> CSV oder TXT
.ptx Format . . VARIABLE
Export der gesamten - Zeige Kurve

. nur fiir PLTrend lesbar ; °
mn er ladbar) T BTN GP5)

E F:l In Tabelle (Zwischenablage) Wert schreiben (zur SPS)

Lischen

Export der Daten JA 2> CSV oder TXT

) rFabelle-CZwischenablage)
welche im Fenster NEIN NEIN
X n Datel taneder ladbar)
angezelgt werden In Tabelle (Zwischenablage)
1) Wihlen Sie ein Verzeichnis und einen Dateinamen x|
fiir den Export. Der vorgeschlagene Name enthilt die ! APLTriager

File-Hame ontroller Bewegung.Startv m sec 2010-07-11 15 50 29t

Konfigurationsbezeichnung, den Variablen Namen

Zu exportieren uflasung

und Datum + Uhrzeit.
¥ . Nummer " Fixe Auflossung I 50 (S

2) Wihlen Sie aus welche Daten Sie exportieren I wertNummer _ _
¥ Datum + Uhrzeit Eei mehreren Werten im
. Aufzeichnungsintervall
mochten 7 wert
[ Einheit IMitteIwert 5 j
Ifd. Nummer: Nummer in der laufenden & .
ITabuIator [*.but] vI *+ Jeden aufgezeichneten Wert
Aufzeichnung [ Bffen mit Applkation

Wert-Nummer: fortlaufende Nummer der

oK I Cancel

Wertidnderung (seit der Wert im PVI erzeugt wurde)

Datum + Uhrzeit: Zeitstempel der jeweiligen
Wertidnderung
Wert: Der Prozesswert

Einheit: Die Einheit des Wertes
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3) Definieren Sie das Format = entweder *.txt mit Tabulator als Trennzeichen oder *.csv mit ,,; als
Trennzeichen

4) Bestimmen Sie wann ein Wert in die Exportdatei geschrieben werden soll.
a. Fixe Auflosung
PLTrend speichert im angegebenen Zeitintervall fiir alle PV’s den entsprechenden Istwert in die

Exportdatei. Da in diesem Intervall unter Umstéinden mehrere Wertéinderungen vorhanden sein

konnen muss noch angegeben werden welcher Wert geschrieben wird.

Es kann gewihlt werden zwischen erstem/letztem Wert, groftem/kleinstem Wert oder dem
Mittelwert.

dittelier j

Ersten wiert
Letzten whert
Kleinsten whert
(Griifiten 'Wert
()

b. Bei jeder Wertinderung
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Wie konnen die Daten gespeichert werden?

Zum Speichern aller Daten wird dieselbe Funktion verwendet wie beim Speichern durch den automatischen

Speichertrigger. Dieser automatische Trigger kann natiirlich auch manuell (per Mausklick) ausgeldst werden.

=lolx|
Dakei Trend Parameter PLC  Ansicht ? —
B #(B rP)s o oto m 1 did &g |
N—
E Mittels Klick auf diesen Button konnen die gesamten bisher aufgezeichneten Daten gespeichert werden. Der
Bediener wird aufgefordert ein Verzeichnis und einen Dateinamen zu wihlen.
F Mittels Klick auf diesen Button werden ebenfalls alle bisher aufgezeichnet — anders als oben beschrieben wird

hier ausschlieflich auf die Trigger Routine zuriickgegriffen. D.h. der Bediener braucht hier keine weiteren

Eingaben zu machen. Dateiname und Verzeichnis werden entsprechend den Triggereinstellungen verwendet.

Das Format dieser Operationen ist wiederum PLTrend spezifisch — damit hat man die Méglichkeit die Daten auch

wieder mit PLTrend zu laden und zu analysieren.

Soll auf ein anderes Format gewechselt werden, muss eine andere Vorgangsweise gewihlt werden.

HINZUFLGEN van Yariablen
RPS - Yars
PG2000 Source-Datei
PGEZ000 Statustest-Datei
RPS - Offline {Histary)

£2 ax.5erva.S0
£3 ax.Servo.SC
£3 ax.Servo.SC
3 show_index
23 show_last VARIABLE
----- 23 5YCO.AKES. Ser

Zeige Kurve
----- 0 SYCO.AKES. Ser Bl
----- 23 5YCO.AKES. Ser .
Exportieren

----- 3 5O ARES. S
il ‘Wert lesen {von SPS)

‘Wert schreiben (zur SPS)
Léschen

Export Sichtberej
In Datei {wieder ladbar)
henablage)

In Datei {wieder ladbar)
In Tabelle (Zwischenablage)

Reset Al Yals <hlt-R=

Aus dem Kontext Menii des Variablenbaums konnen Sie Export

in Tabelle wihlen.

Fiir eine detaillierte Beschreibung > néchste Seite.
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Wie kann ich Daten nach Excel exportieren?

Um Daten nach Excel zu exportieren muss folgende Vorgangsweise eingehalten werden

1) PLTrend muss die gewiinschten Daten geladen haben (z.B. iiber eine zweite Programm Instanz,

zeitgleich zu einer Instanz welche Istwerte aufzeichnet, laden einer gespeicherten Datei aus dem File —

System. Sie konnen diese Funktion aber auch mit der aufzeichnenden Instanz ausfiihren.

2) Aus dem Variablenbaum das

Kontextmenii 6ffnen

3) Im Bereich Export — Sichtbereich - €3 LCPIDpara_0 T

oder Export — Gesamt die Option :g ;Z':I::Pa“"—& In Date {wiisder ladbar)
. « i &5l auf 100 in In Tabelle (Zwischenablage,
,.In Tabelle (Zwischenablage) S
""" &3 showHeight RescTHNGe ———  <AlR>
oo .o
P = 7 showPath ™
auswéhlen
Es offnet sich ein Fenster mit folgenden £
Zei [ delta_height [ LCRID_0w [ LcPD_0x ﬂ ClipBoard §|
Soli ; 2231684 000D 70 0
MOghChkelten 2223135 1 Cancel
22:2319.60 2
- . 22231373 3 Export
1) Aktuell ausgewahlte Werte — dies 22.2319.85 ’ 4 d:ll:jz\[ght
22231352 5 LCPID_0w
. . . 22232004 3 LCPID_0%
entspricht beim Einstieg in das Zana ; 2
PBNB 125640
22232029 0000 3
; 22232042 125600 3
Fenster den angezeigten Kurven. nane 1m8
2223205 10 Vettligbar [=
2) Enthilt die Liste der angezeigten S ton K Bermar Sty
22:232079 125460 12 LCPIDpar
22232085 0000 el 13
PV’s 20232092 13 BemoauraPestion
22303 125360 LEPIDpara LT
22232104 0000 0 emable
3) Enthilt die Liste der nicht Zzaan 1men I dehas
22:2321.17 0000 15 showHeight
22232123 125100 LCPID_0 baselime:
. 22232129 000 tick
angezeigten PV’s 22232135 1 Bamsgung Stzp
22232142 124340 B Erce 2k
. . o 1 22232148 124760 7 ars_0Y_mak
Folgende Funktionen sind moghch 22232154 0000 Benegung StaiZet
20232160 124570 18 showPalh |
22232167 0000 Bewequna ZielPositol
1 1 22232173 124350 LCFIDpara_0.stah
D DOppelthk auf einen PV-Namen 23232173 000 13 Benegng Ends Posi
22232192 123850 20 Bawegurg Bsschiun
in (2) = PV wird aus der Auswahl S Do b s
22232210 123,280 21 LCPIDpara_0Kw
22:232217 0000 LI Bewegung Ende. v__kr
herausgenommen Sk Vi) fried | CPINRara 0% min

£

‘Wert schreiben (zur SPS)

Export Sichtbereich

Export Gesamt

In Datei {wieder ladbar)
In Tabelle {Zwischenablage)

2) Doppelklick auf einen PV-Namen in (3) = PV wird in die Auswahl aufgenommen und im Fenster (1)

entsprechend angezeigt

Die Darstellung der Werte im Fenster (1) ist optimiert fiir die visuelle Betrachtung, d.h. sich wiederholende PV-

Werte werden nicht angezeigt.

Durch klicken auf eine Spalteniiberschrift (4) kann die Liste anders sortiert werden — um wieder die

chronologische Abfolge zu erhalten, muss wieder die Zeit-Spalte fiir die Sortierung verwendet werden.

Um die Werte schlieBlich in ein Format fiir Excel zu wandeln, muss nur mehr der Button Clipboard aktiviert

werden. Es werden alle Zellen mit den entsprechenden Werten gefiillt und die ganze Tabelle in die

Zwischenablage kopiert.

Nun kann die Zwischenablage in Excel eingefiigt werden.
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Wie kann ich PV’s mit PLTrend beschreiben?

Jeder Parameter welcher im Variablenbaum angezeigt wird, kann auch beschrieben werden.

Dies birgt auch Risiken da Sie ja auch Prozessrelevante Konfigurationen iiberschreiben konnen falls Sie diese fiir

die Aufzeichnung parametriert haben.

Weiters darf die Variable natiirlich vom RPS Programm nicht zyklisch beschrieben werden.

Es sei ebenfalls noch mal darauf hingewiesen dass bei einer Skalierung RPS > PC diese Skalierung in

umgekehrter Reihenfolge nicht aktiv ist, d.h. Sie miissen Rohdaten schreiben (z.B. 0 — 100 - 0.0 — 10.0, um

einen Wert von 7.9 einzugeben ist eine Eingabe von 79 notwendig)

Ablauf

- Selektieren Sie den gewiinschten Parameter — entweder im Baum links oder in der Graphikanzeige oben

- Kontextmenii = “Wert schreiben (zur RPS)” wihlen oder F2 driicken oder noch einmal anklicken

- Ein Eingabefeld mit dem aktuellen PV Wert 6ffnet sich im Bereich des PV-Namen

- Geben Sie den gewiinschten Wert ein

- ESC unterbricht die Eingabe und ldsst den Wert unveréindert

- Mit <Enter> wird der Wert iibernommen und in die RPS iibertragen und vom Programm iibernommen.

- Ein Klick auflerhalb des Eingabefeldes hat die selbe Auswirkung wie <Enter>

Wert selektieren und Eingabe eréffnen =& SpeedController

EIE SpeedCont
----- £3 1Bewegung. Mode
-0 Bewegung.Beschleunigung

Eingabe durchfiihren 8% SpesdController
5B SpeedCort
-2 1Bewegung.Mode
CI Bewegung,Beschleunigung

20 Bewegung Ende.v_km_h

Eingabe abschliefien B SpeedController
& SpeedCont
----- £3 1Bewegung. Mode
----- 3 Bewegung.Beschleunigung
----- mslFeegung Ende  Position
-3 Bewegung.Ende.v_km_h

1.934
1000, 000
70,000

0

1.934
1000.000
F0.000

0

1.984
555.000
70,000
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Wie funktioniert die automatische Trigger Funktion?

PLTrend kann die aufgezeichneten Daten automatisch speichern. Dieser Speichertrigger kann aber auch manuell

(bei Bedarf durch den Bediener) ausgelost werden.

Auslésen durch den Bediener

Durch driicken dieses Button wird der Bediener gefragt, ob er die
Automatische Trigger-Routine verwenden will. Falls ja, wird der
Dateiname anhand der Namensvergabe des automatischen Triggers
zugewiesen. Nach dem Speichern wird dem Bediener der Namen

noch am Bildschirm angezeigt.

Wird dieser Button gedriickt erfolgt der gesamte Ablauf automatisch.
Die Daten werden entsprechend der Namensvergabe des
automatischen Triggers in eine Datei gespeichert. AnschlieSend
werden die Daten geloscht und die Aufzeichnung beginnt bei Null.

Dies eignet sich besonders um “abgeschlossene” Abldufe der RPS

separate zu speichern.

fo| P & &0 of O, [Tl /1]

Alle Daten in Datei exportieren, kinnen wieder geladen werdenr
=

0,252
in -25:431725.502 Max | Min
A i
Be R & A5 ot O el 11
|Trendaufzeichnung speichern und laschen| LC
-23.902
5 25431 7 25 502 s | win
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Automatisches Speichern

Mit Hilfe des unten dargestellten Buttons “Trigger Control” TC wird das Fenster zum Parametrieren dieser

automatischen Funktion gedffnet

B
N
Pow et o m )

p——

delta height LCPID 0.

6.561 70
-26.131 / 26.502 Max | bin L]

1)  Der automatische Trigger wird
aktiviert / desaktiviert
2) Einstellungen fiir den Start-
Trigger. Die Aufzeichnung wird
beim Speichern zwischen Start-
und Stopp- Trigger gespeichert.
3) Einstellungen fiir den Stopp —
Trigger
4) Indieses Eingabefeld kann iiber
den Button (4) eine im
Variablenbaum bereits vorhandene
PV ausgewihlt werden
Parameter fiir Start/Stopp Trigger
- Aufzeichnung von Beginn an /bis
Ende. Wird diese Einstellung
aktiviert ist die Angabe einer PV
belanglos. Es werden immer bis
zum Anfang/Ende der
Aufzeichnung die Daten

gespeichert

’ [V Trigger aktivieren

Trigger-Definitionen

Abbrechen | Reset |

—Startkrigger %

[™ aufzeichnen von Beginn an

Wenn 4pu,l’recording
|= 'l I 1 ist, mit der Aufzeichnung beginnen

Zusétzlich einen Yorlauf wan I 2 Sekunden aufzeichnen

4 . |

— Stopptrigger a

™ aufzeichnen bis Programm Ende

‘Wenn gpu,l’recording

5 I = VI I 1 isk, mit der Aufzeichnung enden {speichern)
n Sekunden aufzeichnen

Zusatzlich nach Trigger

4 . |

r—Informationen zum Speichern der Daten

[~ tnhalk der Yarishlen zum Speichern verwenden

Variable I

Werz, I CAPLTrigger

Datei I S ad

Sy ., Wariablen-Werk

%n ... Variablen-Mame
%eC ... Konfigurationsname
%d ... Datum

-
|

- (5) <, <=, =, >, >=Der Trigger wird ausgelost wenn der Wert der PV den eingestellten Bedingungen

entspricht

- (6) Es kann eine Art Pre / Post Trigger Zeit eingestellt werden. Zum tatsdchlichen Trigger Zeitpunkt wird

diese Zeit noch beriicksichtigt. Beim Start — PRE, beim Beenden POST

Die Pre- und Post Trigger Zeiten erhthen den Zeitbereich der Aufzeichnung — sie verkleinern in nicht.
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Wie funktioniert die automatische Namensvergabe?

PLTrend kann leicht konfiguriert werden um alle Daten in Dateien mit eindeutigen Namen zu speichern.

Die Default — Einstellung enthilt dabei den Konfigurationsnamen sowie Datum und Uhrzeit.

ilnformationen zum Speichern der Daten

[ 1nhalt der variablen zum Speichern verwenden

Variable l?

Werz, I CH\PLTrigger 4 4|
Datei I Yol ed 3

% ... Yariablen-wert
%N ... Yariablen-Mame
%oC ... Konfigurationsname
%d ... Dakum

Zusitzlich kann ein PV-Name sowie der Wert einer PV fiir die Namensgebung verwendet werden. Dies konnte

z.B.

Im

eine Werkstiickidentifizierung sein, welche iber ein HMI eingegeben oder auch automatisch erfasst wird.

Feld “Datei” (3) konnen die verschiedenen Parameter eingegeben werden. Diese werden durch die

entsprechenden Ist-Werte bei der Namensvergabe ersetzt.

v ...
9on ...

o ...
%d ...

Der Wert einer PV ersetzt diesen Platzhalter

Der Name einer PV ersetzt diesen Platzhalter

Die PV ist fiir beide vorhergehenden Parameter jene welche im Feld (1) angegeben und mittels Button
(2) ausgewihlt werden kann.

Der aktuelle Konfigurations-Name ersetzt das Kiirzel %c

Datum und Uhrzeit ersetzen %d

Die Datei wird im Verzeichnis (4) abgelegt.
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Wie kann ich mit PLTrend SMS versenden?

PLTrend kann so parametriert werden dass Alarm — SMS versendet werden falls eine Trigger-PV Grenzwerte
iiber- oder unterschreitet.
Achtung
Um diese Funktion zu aktivieren miissen einige Voraussetzungen erfiillt sein
1) Sie brauchen eine Verbindung zum Internet um die SMS versenden zu kénnen

2) Sie benotigen einen Service-Provider welcher es Ihnen erméglicht die SMS zu versenden.

Fiir Testzwecke konnen Sie den voreingestellten Service von PLTrend beniitzen. Somit konnen Sie einfach priifen

ob diese Funktion einen Mehrwert fiir Sie darstellt ohne administrativen Aufwand zu betreiben.

Bitte seien Sie bei der Priifung der Funktion vorsichtig, da falsche Einstellungen zu einer Flut von

versendeten SMS fiihren konnten. Per Internet versendete SMS sind normalerweise nicht gratis.

1) Aktivieren Sic diese Checkbox x
v 5MS Benachrichtigung akkivieren

um den SMS Trigger

SM3 Trigger Variable
einzuschalten. #I SpeedCont/Bewegung. Step e |
2) Hier konnen Sie eine Trigger PV e e—
bestimmen. Grenzwerte werden &PLTfend [= Pl
auf diese PV gepriift. Server-Pfad
. . httpe .hand Ik, atfexk php?typ=2
3) Momentan ist nur eine # piffoonw.handywelt. atjextern/sms. php2typ
Konfiguration méglich und diese
Fram=-+43_Ffill_in ERE #Text 1
. “« to=+43_Ffill_in 20,25 #Text 2
helﬁt ”PLTrend txt=pltrend text for sending sms 26...30 #Text3
. id=pltrend
4) Den Server Pfad erhalten Sie von pwd=pltrend|

sim=1 5 6

Threm Service-Provider. Dieser

Link wird aktiviert um eine SMS

zu versenden.

5) Parameterliste. Diese wird dem
Aufruf (4) angehdngt und dies -]
ergibt in Summe die SMS Test-5M3 7| Test-Internet | ,TI Abbrechen {bernehmen

Funktionalitit. Versuchen Sie
herauszufinden ob Ihr Provider

einen Simulationsparameter zur Verfiigung stellt. Damit konnen Sie die Funktion testen ohne eine SMS
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versenden zu miissen.

Mogliche Parameter

From: Telefon-Nummer des Anrufers

To: Telefon-Nummer die PLTrend anrufen soll

Id: Identity mit der Sie bei Ihrem Service-Provider registriert sind (Testservice: pltrend)

Pwd: Passwort mit dem Sie auf IThren Account zugreifen kénnen.

Die Parameterliste Thres Providers kann auch von dieser Parameterliste abweichen. Sollten Sie eine spezielle
Erweiterung benotigen treten Sie bitte in Kontakt mit contact@pltrend.at

6) Werteliste

Beinhaltet eine frei konfigurierbare Werte-Liste mit zugehorigen Texten. Befindet sich die
Triggervariable in einem dieser Wertebereiche, wird der entsprechende Text versendet.
im Beispiel —
Wert=1 ..., Text 1*
Wert = zwischen 20 und 25 - “Text 2” wird versendet usw.
Verlasst die Trigger PV der Bereich wird keine SMS versendet.
7) Test SMS
Mit diesem Button kann — ohne dass die Trigger Variable den Wert annimmt — eine Test SMS versendet
werden.
8) Test Internet
Mit diesem Button kann iiberpriift werden ob von PLTrend auf das Internet zugegriffen werden kann. Es

wird dazu nur der Default-Browser mit der PLTrend Homepage getffnet.
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Wie kann ich einen Screenshot machen?

Mit PLTrend ist es einfach eine Bitmap-Datei vom aktuellen Programmfenster zu erstellen. Es werden 2
Moglichkeiten angeboten

- Screenshot des Programmfensters ohne weitere Eingabe

- Screenshot des Programmfensters mit zusétzlicher Eingabe eines Kommentars. Der Screenshot wird erst

nach der Kommentar-Eingabe ausgelost.

[ ool & & qf 12| & &)
'J—cgeeunwsgganu.stan.v_km_h BewegiScreenshot + Kommenkar
0.000 0.000
tax | win 0.000 /0.000 hax oder Maz | Min 0.000 /0.000 hax

Nach dem Speichern der Bitmap Datei wird diese mit dem Default Programm fiir Bitmap geoftnet.

Das Bild enthilt zusitzlich folgende Info im Programm-Fenster Titel
- Konfigurationsname

- Datum und Uhrzeit des Screenshot

- Kommentar welcher eingegeben wurde
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55 SpeedController Bewegung.Position
=& SpeedCont 0.000
£ 1Bewegung.Mods a {f i 0,000 /0.000 Mas

-3 Bewegung.Beschleunigung 1,984

-3 Beweqgung.Ende, Position 1000,000

{1 Bewequng.Ende.v_km_h 70,000

-3 Bewegung.Ende. Zeit 0.000

-9 Bewegung.Position 0.000

-3 Bewegung.Start.Position 0.000

-3 Beweqgunag,Start.v_km_h 0.000

{1 Beweqgunag,Start, Zeit 0.000

- Bewegung.Step il

&3 Bewegung. ZielPosition 0.000

- delta_s 0,000
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